Instrukcja uzytkowania
platformy montazowej i roboczej do
wozka widtowego

Nr katalogowy: 186182




1 Zakres stosowania

Platforma montazowa i robocza jest specjalnym urzadzeniem przeznaczonym do stosowania
na wozkach widtowych zgodnie z wymaganiami normy ,Platformy robocze do wézkéw widtowych
PM28”. Platforma umozliwia wykonywanie robdt za pomocg wdzka widtowego na wysokosci réwnej
wysokosci podnoszenia danego wdzka widtowego. Sktadana konstrukcja zapewnia tatwy transport
i przechowywanie platformy.

2 Instalacja platformy na wozku widtowym

1. Ustawic¢ widty wdzka w taki sposdb, aby ich rozstaw odpowiadat odlegtosci otworédw na widty
w platformie.

2. Ostroznie podjecha¢ wézkiem widtowym do platformy i natozy¢ platforme na widly. Zablokowa¢
tylng czes¢ platformy na widtach poprzez wtozenie kotkdw mocujgcych.

3. Zabezpieczy¢ platforme przed przesuwaniem sie i upadkiem z widet za pomoca tancucha
asekuracyjnego, ktéry nalezy zatozy¢ wokét pionowego elementu czesci podnoszacej wdzka. taricuch
jest czescig sktadowg platformy.

3 Zapewnienie bezpiecznej eksploatacji i kwalifikacji uzytkownikow

1. Pracownicy muszg by¢ przeszkoleni przez pracodawce i wyposazeni w odpowiednie Srodki ochrony
indywidualnej zapobiegajgce powstaniu uszczerbku na zdrowiu wynikajgcemu z okreslenia ryzyka
wykonywanej pracy i stanowiska pracy.

Ochrone zdrowia zapewniajg nastepujgce srodki ochrony indywidualnej:

- kask chronigcy przed czynnikami mechanicznymi,
- kamizelka ostrzegawcza o wysokiej widocznosci,
- ubranie ochronne albo robocze,

- buty robocze,

- rekawice ochronne,

- okulary ochronne.

Obowigzek okreslenia i zapewnienia konkretnego wyposazenia w $rodki ochrony indywidualnej cigzy
na uzytkownikowi/pracodawcy, ktéry winien wypetni¢ go przy pomocy wtasnej instrukcji.

2. Roboty wykonywane z platformy to czynnosci, podczas ktorych pracownik jest narazony na ryzyko
upadku z wysokosci albo do pustej gtebokiej przestrzeni zgodnie z Rozporzadzeniem Rzadu nr
362/2005 Dz. U. Republiki Czeskiej. Podczas wykonywania takich robdt pracownicy muszg by¢ objeci
srodkami ochrony zbiorowej oraz indywidualnej przed upadkiem. Ochrone zbiorowg tworzg
zainstalowane porecze z drzwiami. Srodkiem ochrony indywidualnej jest uprzaz bezpieczeristwa
z akcesoriami stuzgcymi do jej przymocowania do platformy.

Przez caty czas wykonywania robét z platformy osoba znajdujgca sie na platformie musi sie
zabezpiecza¢ przed upadkiem z platformy poprzez zamkniecie drzwiczek (poreczy) platformy
oraz stosowanie asekuracji indywidualnej zgodnie z Rozporzadzeniem Rzadu nr 362/2005 Dz. U.
Republiki Czeskiej, czyli stosowanie uprzezy asekuracyjnej wraz z akcesoriami.



3. Roboty z platformy zainstalowanej na wdézku widtowym nalezy wykonywaé zawsze w obecnosci nie mniej
niz dwéch oséb, w tym jednej kierujgcej wozkiem - kierowcy (posiadajgcej uprawnienia do kierowania
woézkiem mechanicznym) oraz drugiej wykonujacej roboty na wysokosci z platformy - pracownika.

Wszystkie takie osoby powinny by¢ wczesniej zaznajomione z przepisami i zasadami bezpieczeristwa osdb
podczas robdt wykonywanych na wysokosci i nad pustg gleboka przestrzenia zgodnie z
Rozporzadzeniem Rzgdu nr 362/2005 Dz. U. Republiki Czeskiej, instrukcjg producenta platformy oraz
lokalnymi przepisami pracodawcy dotyczgcymi konkretnego stanowiska i miejsca pracy.

4. Nosnos¢ platformy wynosi 300 kg.

Catkowita masa platformy tacznie ze znajdujgcymi sie w niej przedmiotami i pracownika nie moze jednak

przewyiszy¢ 50% nosnosci wozka widtowego wedtug wykresu obcigzen.

4 Zasady eksploatacji

1. Przed kazdym uzyciem kierowca i pracownik powinni sg wykonac szybkga kontrole wizualng stanu wézka i
platformy oraz sprawdzi¢, czy wszystko jest przymocowane, zabezpieczone i gotowe do uzytkowania. W
przypadku wykrycia wady zagrazajacej bezpieczenristwu nalezy taka wade najpierw usunac.

2. Po wykonaniu szybkiej kontroli wizualnej pracownik moze otworzy¢ drzwi platformy i umiescié¢ na niej
narzedzia oraz materiaty niezbedne do wykonania robét. Umieszczenie to nalezy wykonaé w taki sposéb, aby
podczas nastepnego poruszania sie i jazdy z wozkiem nie stworzy¢ zagrozenia dla otoczenia w wyniku upadku
przedmiotéw i materiatow z platformy.

3. Kierowca wézka podjedzie wézkiem do miejsca wykonywania robét, gdzie wézek ustawi w pozycji roboczej w
taki sposdb, aby wézek nie mdgt sie samowolnie poruszac lub przewrdcic. Przewozenie osob na platformie jest
zakazane.

4. Po ustawieniu wdzka w pozycji stabilnej pracownik wyznaczony do wykonywania rob6t moze otworzy¢ drzwi
platformy, wejs¢ na nig i zamkng¢ za soba drzwi (porecz). Nastepnie winien przymocowac srodek zabezpieczajacy
przed upadkiem — uprzaz asekuracyjng - za pomocg elementu tgcznikowego i karabinczyka do punktu
zamocowania na konstrukcji platformy, ktory jest wyznaczony literg A (Anker, miejsce zamocowania).
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5. Pracownik w platformie daje sygnat kierowcy wozka, aby rozpoczat podnoszenie, zatrzymanie lub opuszczanie
platformy. Przed rozpoczeciem pracy pracownik na platformie i kierowca wdzka muszg ustali¢ sposdb

porozumiewania sie i znaczenie sygnatow.

6. Kierowca wdzka na sygnat pracownika na platformie rozpocznie powolne podnoszenie platformy do
potrzebnej wysokosci roboczej. Po jej osiggnieciu ustawi elementy sterowania w stabilnej, neutralnej pozyciji i
zabezpieczy je przed przypadkowym przesunieciem.

7. Po ustawieniu wysokosci platformy pracownik moze wykonywaé wyznaczone roboty, przy czym ma
obowigzek dziatania w taki sposdb, aby nie doprowadzi¢ do niestabilnosci, deformacji lub innego uszkodzenia, w
tym przewrdcenia sie wézka w wyniku bujania, przecigzenia, lub, aby nie nastgpit upadek przedmiotéw lub

materiatéw z platformy. Szczegdlng uwage nalezy poswieci¢ robotom
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w miejscach w poblizu urzadzen elektrycznych, gdzie wystepuje niebezpieczedstwo uszkodzenia
urzadzen lub porazenie prgdem elektrycznym.

8. Przez caty czas wykonywania robét na wysokosci z platformy kierowcy wézka nie wolno opusci¢
wozka ani miejsca pracy i bez uzgodnienia i ostrzezenia w odpowiednim czasie pracownika
na platformie nie moze wykonywaé zadnych dalszych ruchéw i przemieszczania woézka
lub platformy.

9. Bezposrednio po zakonczeniu robdt na platformie pracownik da kierowcy sygnat do jej opuszczenia
w dot. Po zatrzymaniu platformy pracownik zabierze narzedzia i rzeczy, roztgczy zamocowanie uprzezy
asekuracyjnego do platformy, otworzy drzwi i zejdzie z platformy. Kierowca wdzka moze nastepnie
oddalic¢ sie z wdzkiem z platforma z miejsca wykonywania robdét. W przypadku zdejmowania platformy
z widet wdzka nalezy wykona¢ kroki w kolejnosci odwrotnej do kolejnosci podczas instalacji, zob.
powyzej.

10. Ochrona otoczenia - podczas wykonywania robdot na wysokosci z platformy przestrzen
pod platformg i bliskie otoczenie sg zagrozone upadkiem przedmiotéw, materiatow lub oséb
z platformy, ewentualnie zagrozone jest bezpieczenstwo uzytkowania platformy przez ruch majacy
miejsce w jej otoczeniu. Dlatego dana przestrzen musi by¢ przez czas wykonywania roboét z platformy
zabezpieczona przed wchodzeniem i dziataniami nieupowaznionych oséb lub dziataniem innych
srodkdw oraz mechanizmodw, poprzez jej zakrycie, ogrodzenia, oznakowanie lub pilnowanie. Zgodnie
z Rozporzadzeniem Rzadu nr 362/2005 Dz. U. Republiki Czeskiej wielko$¢ zagrozonej przestrzeni
w przypadku wysokosci miejsca wykonywania robdt od 3 do 10 m wyznacza rzut podtogi platformy
na ziemi powiekszony o min. 1,5 m po kazdym z bokéw w kierunku na zewnatrz.

*Poniewaz wielkos$¢ zagrozonej przestrzeni w przypadku wysokosci miejsca wykonywania robot do 3
m nie jest wyznaczona, lecz w przypadku podniesienia platformy juz do 1 m i wyzej pracownik moze
dosiegna¢/pracowacd rekami i narzedziami na wysokosci powyzej 3 m, to w takim przypadku stosuje sie
wielkos$¢ zagrozonej przestrzeni identyczng, jak w przypadku wysokosci od 3 do 10 m, czyli 1,5 m zob.
poprzednie zdanie.

5 Dodatkowe wymagania

1. Oswietlenie miejsca pracy: Intensywnos¢ oswietlenia nie moze by¢ nizsza niz 500 Ix zgodnie z norma
CIE.

2. W przypadku podniesionej platformy nie wolno wykonywac¢ jakichkolwiek ruchéw wdzkiem
widlowym poza podnoszeniem, opuszczaniem i pochylaniem widet. Wyjgtek tworzy przypadek
ustalania wady, specjalna kontrola lub inna przyczyna, ktérg nie mozina wykona¢ za pomoca
standardowej obstugi. W takich przypadkach nalezy jednak postepowac z maksymalng ostroznoscia,
ewentualnie w obecnosci pracownika specjalistycznego wykwalifikowanego organu, np. technika
serwisowego, OOZPR itp.
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8 Dokumentacja wyrobu
Na dokumentacje wyrobu sktadajg sie

Instrukcja producenta
Deklaracja zgodnosci

9 Przeglady i kontrole

Zgodnie z Rozporzgdzeniem Rzadu nr 378/2001 Dz. U. uzytkownik jest zobowigzany do zapewnienia
realizacji regularnej i prawidtowe]j konserwacji i okresowych sprawdzen.

Szybki przeglad wizualny platformy wykonuje zawsze przed jej uzyciem pracownik, ktéry bedzie na niej
pracowat, wspdlnie z kierowcg wdzka. Powyzszy przeglad nie jest nigdzie zapisywany.

Sprawdzenie platformy wykonuje wyznaczony przez uzytkownika pracownik optymalnie o zawodzie
w branzy mechanicznej (np. $lusarz), zaznajomiony wczesniej z uzytkowaniem urzadzenia i instrukcjg
producenta, min. 1 x na 12 miesiecy.

Zakres sprawdzenia okresla uzytkownik w instrukcji lokalnej miejsca pracy.

Date i wynik sprawdzenia nalezy zapisa¢ w Dzienniku platformy, ktéry jest prowadzony w tym celu.




FT NU-LIFT EQUIPMENT CO., LIMITED
N u -L Add: Block 2303,Hui Li Guang Chang,No.27
Bei Da Jie Street ,Wuxi, Jiangsu P.R. China

Tel: (+86)0510-826129
Fax: (+86)0510-82624516

THE MACHINERY DIRECTIVE 2006/42/EC AND SUCCESSIVE

MODIFICATIONS
DYREKTYWA MASZYNOWA 2006/42/WE 1 JEJ POZNIEJSZE

ZMIANY

CONFORMITY DECLARATION
DEKLARACJA ZGODNOSCI WE

C€

WE DECLARE THAT THE PRODUCT ON THE MARKET WITH THE IDENTIFICATION
CHARACTERISTICS STATED BELOW, COVER ALL THE ESSENTIAL SANITARY AND SAFETY
QUALIFICATIONS WHICH CONCERN IT AND IT RESPECTS WHAT IS PRESCRIBED BY THE
MACHINERY DIRECTIVE 2006/42/EC.

OSWIADCZAMY, ZE PRODUKT WPROWADZONY DO OBROTU O PODANYCH PONIZEJ
CHARAKTERYSTYKACH IDENTYFIKACYJNYCH SPELNIA WSZYSTKIE ZASADNICZE
WYMOGI HIGIENY I BEZPIECZENSTWA, KTORE DO NIEGO DOTYCZA, ORAZ SPEENIA
WYMOGI DYREKTYWY MASZYNOWEJ 2006/42/WE.

IDENTIFICATION CHARACTERISTICS
IDENTIFIKACNI UDAJE

PRODUCT DESCRIPTION / OPIS PRODUKTU: Forklift Maintenance Platform / Platforma na wozki
wysokiego podnoszenia

CODE OF ITEM / NUMER PRODUKTU: NK30A (numer artykulu producenta / 186182 (numer
artykulu importera)

DESCRIPTION AND PURPOSE OF USE / OPIS I PRZEZNACZENIE:
Forklift Maintenance Platform intended for assembly, maintenance and inspection work / Podest roboczy
do wozka widtowego przeznaczony do prac montazowych, konserwacyjnych i kontrolnych

SATISFIES ALL APPLICABLE PROVISIONS OF THE EU LEGISLATION / SPELNIA
WSZYSTKIE ISTOTNE POSTANOWIENIA WEASCIWEGO ROZPORZADZENIA
WSPOLNOT EUROPEJSKICH: Okreslony jako akcesorium do wozkéw widlowych zgodnie z
rozporzadzeniem nr 176/2008 Dz.U., 193/2022 Dz.U., CSN EN ISO 3691-1; Certyfikacja CE zgodnie z
dyrektywa 2006/42/WE, ustawg 22/1997 Dz.U. Rozporzadzenie 176/2008 Dz.U. w sprawie maszyn

MANUFACTUER / PRODUCENT: NU-LIFT EQUIPMENT CO., LTD

For and on behalf of
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Aduthorized Signature(s)
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