Instrukcja uzytkowania
platformy montazowej i roboczej do
wozka widtowego

Nr katalogowy: 186182




1 Zakres stosowania

Platforma montazowa i robocza jest specjalnym urzgdzeniem przeznaczonym do stosowania na
wodzkach widtowych zgodnie z wymaganiami normy ,,Platformy robocze do wézkéw widtowych PM28”.
Platforma umozliwia wykonywanie robdt za pomocg wdzka widtowego na wysokosci réwnej wysokosci
podnoszenia danego wodzka widtowego. Sktadana konstrukcja zapewnia tatwy transport i
przechowywanie platformy.

2 Instalacja platformy na wozku widtowym

1. Ustawic¢ widly wdzka w taki sposéb, aby ich rozstaw odpowiadat odlegtosci otworéw na widty w
platformie.

2. Ostroznie podjecha¢ wézkiem widtowym do platformy i natozy¢ platforme na widly. Zablokowac
tylng czes¢ platformy na widtach poprzez wtozenie kotkdw mocujgcych.

3. Zabezpieczy¢ platforme przed przesuwaniem sie i upadkiem z widet za pomoca tancucha
asekuracyjnego, ktéry nalezy zatozy¢ wokét pionowego elementu czesci podnoszacej wdzka. taricuch
jest czescig sktadowg platformy.

3 Zapewnienie bezpiecznej eksploatacji i kwalifikacji uzytkownikow

1. Pracownicy muszg by¢ przeszkoleni przez pracodawce i wyposazeni w odpowiednie srodki ochrony
indywidualnej zapobiegajgce powstaniu uszczerbku na zdrowiu wynikajgcemu z okreslenia ryzyka
wykonywanej pracy i stanowiska pracy.

Ochrone zdrowia zapewniajg nastepujgce srodki ochrony indywidualnej:

- kask chronigcy przed czynnikami mechanicznymi,
- kamizelka ostrzegawcza o wysokiej widocznosci,
- ubranie ochronne albo robocze,

- buty robocze,

- rekawice ochronne,

- okulary ochronne.

Obowigzek okreslenia i zapewnienia konkretnego wyposazenia w $rodki ochrony indywidualnej cigzy
na uzytkownikowi/pracodawcy, ktéry winien wypetni¢ go przy pomocy wtasnej instrukcji.

2. Roboty wykonywane z platformy to czynnosci, podczas ktorych pracownik jest narazony na ryzyko
upadku z wysokosci albo do pustej gtebokiej przestrzeni zgodnie z Rozporzadzeniem Rzadu nr
362/2005 Dz. U. Republiki Czeskiej. Podczas wykonywania takich robdt pracownicy muszg by¢ objeci
srodkami ochrony zbiorowej oraz indywidualnej przed upadkiem. Ochrone zbiorowg tworzg
zainstalowane porecze z drzwiami. Srodkiem ochrony indywidualnej jest uprzaz bezpieczerstwa z
akcesoriami stuzgcymi do jej przymocowania do platformy.

Przez caty czas wykonywania robét z platformy osoba znajdujgca sie na platformie musi sie
zabezpieczac przed upadkiem z platformy poprzez zamkniecie drzwiczek (poreczy) platformy oraz
stosowanie asekuracji indywidualnej zgodnie z Rozporzadzeniem Rzadu nr 362/2005 Dz. U. Republiki
Czeskiej, czyli stosowanie uprzezy asekuracyjnej wraz z akcesoriami.



3. Roboty z platformy zainstalowanej na wézku widtowym nalezy wykonywa¢ zawsze w obecnosci nie
mniej niz dwéch oséb, w tym jednej kierujgcej wdzkiem - kierowcy (posiadajgcej uprawnienia do
kierowania wézkiem mechanicznym) oraz drugiej wykonujacej roboty na wysokosci z platformy -
pracownika.

Wszystkie takie osoby powinny by¢ wczesniej zaznajomione z przepisami i zasadami bezpieczeristwa
0s6b podczas robdt wykonywanych na wysokosci i nad pusty gteboky przestrzenig zgodnie z
Rozporzgdzeniem Rzadu nr 362/2005 Dz. U. Republiki Czeskiej, instrukcjg producenta platformy oraz
lokalnymi przepisami pracodawcy dotyczgcymi konkretnego stanowiska i miejsca pracy.

4. Nos$nos¢ platformy wynosi 300 kg.

Catkowita masa platformy tacznie ze znajdujgcymi sie w niej przedmiotami i pracownika nie moze
jednak przewyzszy¢ 50% nosnosci wézka widtowego wedtug wykresu obcigzen.

4 Zasady eksploatacji

1. Przed kazdym uzyciem kierowca i pracownik powinni sg wykona¢ szybka kontrole wizualng stanu
wozka i platformy oraz sprawdzi¢, czy wszystko jest przymocowane, zabezpieczone i gotowe do
uzytkowania. W przypadku wykrycia wady zagrazajgcej bezpieczeristwu nalezy takg wade najpierw
usungct.

2. Po wykonaniu szybkiej kontroli wizualnej pracownik moze otworzy¢ drzwi platformy i umiescic¢ na
niej narzedzia oraz materiaty niezbedne do wykonania robdt. Umieszczenie to nalezy wykonaé w taki
spos6b, aby podczas nastepnego poruszania sie i jazdy z wdzkiem nie stworzy¢ zagrozenia dla
otoczenia w wyniku upadku przedmiotdéw i materiatéw z platformy.

3. Kierowca wdzka podjedzie wdzkiem do miejsca wykonywania roboét, gdzie wézek ustawi w pozycji
roboczej w taki sposéb, aby wdzek nie mogt sie samowolnie poruszac lub przewrdci¢. Przewozenie
osob na platformie jest zakazane.

4. Po ustawieniu wdzka w pozycji stabilnej pracownik wyznaczony do wykonywania robdt moze
otworzy¢ drzwi platformy, wejs¢ na nig i zamkng¢ za sobg drzwi (porecz). Nastepnie winien
przymocowacé srodek zabezpieczajgcy przed upadkiem — uprzaz asekuracyjng - za pomocga elementu
tacznikowego i karabinczyka do punktu zamocowania na konstrukcji platformy, ktéry jest wyznaczony
literg A (Anker, miejsce zamocowania).

5. Pracownik w platformie daje sygnat kierowcy wdzka, aby rozpoczat podnoszenie, zatrzymanie lub
opuszczanie platformy. Przed rozpoczeciem pracy pracownik na platformie i kierowca wdzka musza
ustali¢ sposéb porozumiewania sie i znaczenie sygnatow.

6. Kierowca wdzka na sygnat pracownika na platformie rozpocznie powolne podnoszenie platformy do
potrzebnej wysokosci roboczej. Po jej osiggnieciu ustawi elementy sterowania w stabilnej, neutralnej
pozycji i zabezpieczy je przed przypadkowym przesunieciem.

7. Po ustawieniu wysokosci platformy pracownik moze wykonywaé wyznaczone roboty, przy czym ma
obowigzek dziatania w taki sposéb, aby nie doprowadzi¢ do niestabilnosci, deformacji lub innego
uszkodzenia, w tym przewrdcenia sie wdozka w wyniku bujania, przecigzenia, lub, aby nie nastgpit
upadek przedmiotéow lub materiatéw z platformy. Szczegdlng uwage nalezy poswieci¢ robotom w



miejscach w poblizu urzadzen elektrycznych, gdzie wystepuje niebezpieczeistwo uszkodzenia
urzadzen lub porazenie prgdem elektrycznym.

8. Przez caty czas wykonywania robét na wysokosci z platformy kierowcy wézka nie wolno opuscic¢
wozka ani miejsca pracy i bez uzgodnienia i ostrzezenia w odpowiednim czasie pracownika na
platformie nie moze wykonywac¢ zadnych dalszych ruchéw i przemieszczania wézka lub platformy.

9. Bezposrednio po zakonczeniu robdt na platformie pracownik da kierowcy sygnat do jej opuszczenia
w dét. Po zatrzymaniu platformy pracownik zabierze narzedzia i rzeczy, roztgczy zamocowanie uprzezy
asekuracyjnego do platformy, otworzy drzwi i zejdzie z platformy. Kierowca wdzka moze nastepnie
oddalic¢ sie z wdzkiem z platforma z miejsca wykonywania robot. W przypadku zdejmowania platformy
z widet wdzka nalezy wykonac¢ kroki w kolejnosci odwrotnej do kolejnosci podczas instalacji, zob.
powyzej.

10. Ochrona otoczenia - podczas wykonywania robdt na wysokosci z platformy przestrzer pod
platforma i bliskie otoczenie sg zagrozone upadkiem przedmiotéw, materiatéw lub osdb z platformy,
ewentualnie zagrozone jest bezpieczenstwo uzytkowania platformy przez ruch majacy miejsce w jej
otoczeniu. Dlatego dana przestrzen musi by¢ przez czas wykonywania robét z platformy zabezpieczona
przed wchodzeniem i dziataniami nieupowaznionych oséb lub dziataniem innych $rodkéw oraz
mechanizméw, poprzez jej zakrycie, ogrodzenia, oznakowanie Ilub pilnowanie. Zgodnie z
Rozporzadzeniem Rzadu nr 362/2005 Dz. U. Republiki Czeskiej wielko$¢ zagrozonej przestrzeni w
przypadku wysokosci miejsca wykonywania robét od 3 do 10 m wyznacza rzut podtogi platformy na
ziemi powiekszony o min. 1,5 m po kazdym z bokéw w kierunku na zewnatrz.

*Poniewaz wielkos$¢ zagrozonej przestrzeni w przypadku wysokosci miejsca wykonywania robot do 3
m nie jest wyznaczona, lecz w przypadku podniesienia platformy juz do 1 m i wyzej pracownik moze
dosiegng¢/pracowac rekami i narzedziami na wysokosci powyzej 3 m, to w takim przypadku stosuje sie
wielko$¢ zagrozonej przestrzeni identyczng, jak w przypadku wysokosci od 3 do 10 m, czyli 1,5 m zob.
poprzednie zdanie.

5 Dodatkowe wymagania

1. Oswietlenie miejsca pracy: Intensywnos¢ oswietlenia nie moze by¢ nizsza niz 500 Ix zgodnie z normg
CIE.

2. W przypadku podniesionej platformy nie wolno wykonywac jakichkolwiek ruchéw wadzkiem
widtowym poza podnoszeniem, opuszczaniem i pochylaniem widet. Wyjatek tworzy przypadek
ustalania wady, specjalna kontrola lub inna przyczyna, ktérg nie mozina wykona¢ za pomoca
standardowej obstugi. W takich przypadkach nalezy jednak postepowac z maksymalng ostroznoscia,
ewentualnie w obecnosci pracownika specjalistycznego wykwalifikowanego organu, np. technika
serwisowego, OOZPR itp.



V

i,
LT I IR

6 Ztozenie platformy

ICzne

7 Parametry techn

NK 30 A

—typ

Oznakowanie producenta

95x95cm

Wymiary platformy

90 kg

Waga platformy

300 kg

sz

Nosnos¢ platformy

750 kg

6zka widtowego min.

$nosé w

No

tami i pracowni

10

dm

ej prze

jacymi sie w ni

du
6zka widtowego wedtug wykresu obcigzenia.

e ze zna)

ita masa platformy taczn

Uwaga - Catkow

$nosci w

50% no

¢

dnak przewyiszy

moze je



8 Dokumentacja wyrobu
Na dokumentacje wyrobu sktadajg sie

Instrukcja producenta
Deklaracja zgodnosci

9 Przeglady i kontrole

Zgodnie z Rozporzgdzeniem Rzadu nr 378/2001 Dz. U. uzytkownik jest zobowigzany do zapewnienia
realizacji regularnej i prawidtowe]j konserwacji i okresowych sprawdzen.

Szybki przeglad wizualny platformy wykonuje zawsze przed jej uzyciem pracownik, ktéry bedzie na niej
pracowat, wspdlnie z kierowcg wdzka. Powyzszy przeglad nie jest nigdzie zapisywany.

Sprawdzenie platformy wykonuje wyznaczony przez uzytkownika pracownik optymalnie o zawodzie w
branzy mechanicznej (np. $lusarz), zaznajomiony wczesniej z uzytkowaniem urzadzenia i instrukcjg
producenta, min. 1 x na 12 miesiecy.

Zakres sprawdzenia okresla uzytkownik w instrukcji lokalnej miejsca pracy.

Date i wynik sprawdzenia nalezy zapisa¢ w Dzienniku platformy, ktéry jest prowadzony w tym celu.




Deklaracja zgodnosci
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Producent: NU-LIFT Equipment Co., Limited

Produkt: Platforma na wdézki wysokiego podnoszenia

Nr produktu: NK30A

Opis i przeznaczenie: Platforma na wdzki wysokiego podnoszenia

Spetnia wszystkie odpowiednie postanowienia przedmiotowego przepisu Wspdlnoty Europejskiej:

PM28 i GN48

Dyrektywa 2006/42/ES dotyczgca urzadzen maszynowych

Data i miejsce wydania: 18.3.2017

Podpis i identyfikacja osoby upowaznionej:

For and on behalf of
NU-LIFT wr CO,, LIMITED
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duthorized Signature(s)



